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Azionamenti per motori brushless CC

BLD

BLDO7-IT

4Q DRIVE
FOR DC BRUSHLESS MOTORS

AZIONAMENTO 4Q
PER MOTORI BRUSHLESS CC

L’azionamento BLDO7-IT € un driver che nelle sue piccole dimen-  The BLDO7-IT drive is a driver that in its small size implements
sioni implementa una completa gestione in velocita del motore a complete speed management of the brushless motor with
brushless con retroazione da sensori di Hall. Il driver & stato pen-  feedback from Hall sensors. The driver has been designed to be
sato per essere di facile utilizzo, affidabile ed economico. easy to use, reliable and economical.

Caratteristiche standard Standard features

Azionamento bidirezionale rigenerativo

Alimentazione singola CC

3 Leds per la diagnostica (stato ed allarmi)

Protetto per corto circuito, min/max tensione, mancanza celle
di Hall

Protezione termica motore Ixt

Connettori estraibili (segnali e potenza)

Comando di velocita analogico 0 +10Vcc e PWM (2 kHz)
4 Ingressi digitali — optoisolati

2 Uscite NPN - allarmi e frequenza di lavoro
Regolazione rampa di accelerazione

Dati tecnici principali

Bidirectional regenerative operation
Single supply DC voltage

3 diagnostic Leds (State and Alarms)
Protections for: Over/Under voltage,

Over current, Hall missing

Ixt motor current protection

Power and signals extractable connectors
Analog speed command 0 + 10Vdc and PWM (2 kHz)
4 Digital inputs — optoisolated

2 NPN - fault drive and running frequency
Acceleration adjustment

Idoneo per motori BLDC trifase  4/8 poli
Retroazione digitale sensori di Hall
Controllo motore in frequenza PWM 20 kHz
Temperatura operativa 0/+40°C
Ingresso analogico 0/+10Vce
Rampa accelerazione regolabile 0.1/1.0sec
(tramite dip switch)

Regolazione corrente max

Regolazione della velocita

(potenziometro esterno o interno) esterno 10KQ

Specifications
Suitable for 3ph BLDC motors 4/8 poles
Digital feedback Hall sensors
Motor control in PWM frequency 20 kHz
Operative temperature 0/+40°C
Analog inputs range 0/+10Vdc
Acceleration ramp adjustable 0.1/1.0sec

(by dip switch)
Current max regulation
Speed change regulation

(by external or internal pot) external 10KQ

MODELLO / MODEL BLDO7-IT
Tensione nominale motore
Motor DC Voltage (vdc) 24-36
Tensione di alimentazione min / max
Supply DC Voltage Range min / max (vdo) 20-40
Corrente nominale
Rated Current A) 7
Corrente di picco (1) A 14 "L te di pi . t t di circa 2 di
Poak Current (A) (1) La corrente di picco viene erogata per un tempo di circa 2 secondi
(1) Peak current (Adc) for 2 sec.
Potelgz? goFr’ninaIe @ (W) 230 (2) La potenza nominale ¢ riferita al valore di tensione e di corrente nominale
ated Fower (2) Power of amplifier at the rated current and rated voltage
PoteFr:zakd,iDpicco ®) (W) 460 (3) La potenza di picco ¢ riferita al valore di tensione nominale e di corrente di picco
eax Fower (3) Power of amplifier at the peak current and rated voltage
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() Azionamenti per motori brushless CC BLD -

BLDO7-IT

AZIONAMENTO 4Q 4Q DRIVE
PER MOTORI BRUSHLESS CC FOR DC BRUSHLESS MOTORS
Dimensioni Dimensions
‘ 157 ‘ 34
| — Aiéi pr— T ¢
g —
4‘},
o [ ™
- =
143
Collegamenti Connections
L’azionamento BLDO7-IT ¢ dotato di: The BLDO7-IT drive is equipped with:
+ connettore estraibile a 5 poli per la parte di potenza * Removable connector with 5 terminals for the power part;
« tre connettori estraibili, per un totale di 16 morsetti, per * 3 removable connectors, for a total of 16 terminals, for
la gestione dei segnali in ingresso ed in uscita. the management of the input and output signal.
V+ Alimentazione: Voltage supply:
positivo Vcc positive Vdc
GND Alimentazione: negativo Voltage supply: negative
I— &u U Motore fase U Motor phase U
ST | — \" Motore fase V Motor phase V
(S W Motore fase W Motor phase W
= ] St
~ I gﬂ H Alimentazione Sensor Hall
c 8 ol | - sensore Hall (negativo) (negative)
3 £ gg HW Sensore Hall: fase W Hall sensor phase W
m £ S HV Sensore Hall: fase V Hall sensor phase V
Sﬂ HU Sensore Hall: fase U Hall sensor phase U
9 Alimentazione o
§E H+ sensore Hall (+12V) Sensor Hall: positive (+12V)
St
St
S1

oV Potenziomet
W otenziometro
_ SIG esterno 10k External pot. 10k
% KN N [le GND
o
‘ ‘ a
it L‘A 1E
(@] N N — o0
E E 1E

FREQ Uscita onda quadra proporziona-| Square wave output proportional
le alla velocita (NPN open coll.) | to the speed (NPN Open coll.)

Uscita di allarme Alarm output
FAULT (NPN open coll.) (NPN open coll.)
+12V Sorgente tensione Voltage source
F/IR Senso di marcia Selection of the direction
R/S Avwvio/arresto Rféamzt%eR
an
GND Comune R/S e F/R Common for com
IN1 Input digitale Digital input
IN2 Input digitale Digital input
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Azionamenti per motori brushless CC

BLDO7-IT

AZIONAMENTO 4Q 4Q DRIVE
PER MOTORI BRUSHLESS CC FOR DC BRUSHLESS MOTORS
Collegamenti Connections
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Led
LD1 Verde - power ON Green - power ON
LD2 Rosso - allarme in corso Red - alarm
LD3 | Giallo - superamento corrente max. | Yellow - the drive is in limit of current
Presenti 2 Leds per la chiusura .
dei contatti R/S e F/IR 2 LEDs for the closing of R/S and F/R
Trimmer
TR1 Regolazione velocita External speed pot
(crescente con rotazione oraria) (clockwise to increase)
TR2 Limitazione corrente (crescente con Current limitation
rotazione antioraria) (counter clockwise to increase)
Dip Switch
OFF = Controllo velocita da pot. interno TR1 | Internal speed pot TR1
1 ON = Controllo velocita da pot. esterno External speed pot or analog signal|
o segnale analogico 0/+10V o/+10vV
2 OFF =Funzionamento in anello chiuso Operating in closed loop
ON = Funzionamento in anello aperto Operating in open loop
3 OFF =Rampe rapide (0.1 s) Fast Acceleration (about 0.1 sec)
ON = Rampe lente (1.0 s) Slow acceleration (about 1.0 sec)
OFF =per motori a 4 poli 4 poles motors
4
ON = per motori a 8 poli 8 poles motors

— CFs
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Azionamenti per motori brushless CC

BID 7§

BLD15

AZIONAMENTO 4Q
PER MOTORI BRUSHLESS CC

L'azionamento BLD15 & I'evoluzione sia in potenza che in control-
lo dellazionamento BLDO7-IT. La BLD15 & in grado di effettuare
un controllo del motore brushless sia in coppia che in velocita con
retroazione da sensori di Hall, la gestione in coppia o in velocita
puo avvenire con l'utilizzo di un segnale analogico o di un segna-
le digitale su network tramite i protocolli: ModBus RTU RS485 o
CANOpen CIA301-CIA402.

Caratteristiche standard

4Q DRIVE
FOR DC BRUSHLESS MOTORS

The BLD15 drive is the evolution in both power and control of the
BLDO7-IT drive. The BLD15 is able to control the brushless motor
both in torque and in speed with feedback from Hall sensors, the
management in torque or in speed can have an analog signal or a
digital signal on the network through the protocols: ModBus RTU
RS485 or CANOpen CIA301-CIA402.

Standard features

» Azionamento bidirezionale rigenerativo

» Alimentazione singola CC

» 3 Leds per la diagnostica (stato ed allarmi)

» Protetto per corto circuito, min/max tensione, mancanza celle
di Hall

» Protezione termica motore Ixt

» Connettori estraibili (segnali e potenza)

» Comando di velocita analogico 0 +10Vcc e PWM (2 kHz)

* 4 Ingressi digitali — optoisolati

» 2 Uscite NPN - allarmi e frequenza di lavoro

* Regolazione rampa di accelerazione

» Versione TORQUE control

* Versione ModBus RTU RS485

» Versione CANOpen CIA301-CIA402

* Bidirectional regenerative operation

» Single supply DC voltage

» 3 diagnostic Leds (State and Alarms)

» Protections for: Over/Under voltage,

» Over current, Hall missing

 Ixt motor current protection

» Power and signals extractable connectors
* Analog speed command 0 + 10Vdc and PWM (2 kHz)
* 4 Digital inputs — optoisolated

* 2 NPN - fault drive and running frequency
» Acceleration adjustment

»  TORQUE control version

* ModBus RTU RS485 version

* CANOpen CIA301-CIA402 version

Dati tecnici principali Specifications
* |doneo per motori BLDC trifase  4/8 poli » Suitable for 3ph BLDC motors 4/8 poles

* Retroazione digitale sensori di Hall * Digital feedback Hall sensors

+ Controllo motore in frequenza PWM 20 kHz » Motor control in PWM frequency 20 kHz

» Temperatura operativa 0/+40°C » Operative temperature 0/+40°C

* Ingresso analogico 0/+10Vce * Analog inputs range 0/+10Vdc

» Rampa accelerazione regolabile 0.1/1.0sec » Acceleration ramp adjustable 0.1/1.0sec

(tramite dip switch)
* Regolazione corrente max
» Regolazione della velocita
(potenziometro esterno o interno) esterno 10KQ

MODELLO / MODEL BLD15

o otor DG Voltage (vde) 24-36-48
Supply BC Voltage Range min/ma (V©) 20-65
st o ® s
O ok Gurront (A %0
P e Powar w) 650

T ek Power w) 1300

(by dip switch)
» Current max regulation
» Speed change regulation

(by external or internal pot) external 10KQ

La corrente di picco viene erogata per un tempo di circa 2 secondi

1
1) Peak current (Adc) for 2 sec.

)

)
2) La potenza nominale ¢ riferita al valore di tensione e di corrente nominale
2) Power of amplifier at the rated current and rated voltage
3)
3)

La potenza di picco e riferita al valore di tensione nominale e di corrente di picco
Power of amplifier at the peak current and rated voltage

(
(
(
(
(
(
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BLD Azionamenti per motori brushless CC

BLD15
AZIONAMENTO 4Q 4Q DRIVE
PER MOTORI BRUSHLESS CC FOR DC BRUSHLESS MOTORS
Dimensioni Dimensions
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BLD15

AZIONAMENTO 4Q
PER MOTORI BRUSHLESS CC

Collegamenti

Azionamenti per motori brushless CC

4Q DRIVE

BID 7§

FOR DC BRUSHLESS MOTORS

Connections

L’azionamento BLD15 & dotato di:

» connettore estraibile a 5 poli per la parte di potenza; .
* tre connettori estraibili, per un totale di 16 morsetti, per .
la gestione dei segnali in ingresso ed in uscita.
Versione TORQUE

» connettore estraibile a 2 morsetti
Versione ModBus/CANOpen
» connettore estraibile a 3 morsetti

The BLD15 drive is equipped with:

removable connector with 5 terminals for the power part;
3 removable connectors, for a total of 16 terminals, for
the management of the input and output signal.
TORQUE Version
removable connector with 2 terminals
ModBus/CANOpen Version
removable connector with 3 terminals

V+ Alimentazione: Voltage supply:
positivo Vcc positive Vdc
| GND Alimentazione: negativo Voltage supply: negative
| =1 g 0 U Motore fase U Motor phase U
o1 // \" Motore fase V Motor phase V
Q1 w Motore fase W Motor phase W
9o
S1 H- Alimentazione Sensor Hall
n e gg sensore Hall (negativo) (negative)
- 3 Sl \ HW Sensore Hall: fase W Hall sensor phase W
3 'g Ol HV Sensore Hall: fase V Hall sensor phase V
= .g | 83 | HU Sensore Hall: fase U Hall sensor phase U
Sl Alimentazione . "
83 H+ sensore Hall (+12V) Sensor Hall: positive (+12V)
Sy
St +10V Sotersiome
Sy otenziometro
St SIG esterno 10k External pot. 10k
i GND
o
=
~ V“ FREQ Uscita onda quadra proporziona- | Square wave output proportional
[ ot le alla velocita (NPN open coll.) | to the speed (NPN Open coll.
LAI U'td('II . ) pAI( tf )
scita di allarme larm outpu
[l é FAULT (NPN open coll.) (NPN open coll.)
= +12V Sorgente tensione Voltage source
fe FIR Senso di marcia Selection of the direction
o RIS Avvio/arresto Start/stop
1]&! R/S and F/R
Y GND Comune RIS e F/R Common for commands
St IN1 Input digitale Digital input
ol IN2 Input digitale Digital input
TORQUE VERSION (optional)
SIG POSITIVO (0-10V) POSITIVE (0-10V)
/ GND NEGATIVO (0-10V) NEGATIVE (0-10V)
CANOPEN VERSION (optional) MODBUS VERSION (optional)
GND GND GND GND GND GND
H CAN H CANH B MODBUS B MODBUS B
L CAN L CAN L A MODBUS A MODBUS A

C-F7

0422A




Azionamenti per motori brushless CC

BLDI5

AZIONAMENTO 4Q 4Q DRIVE
PER MOTORI BRUSHLESS CC FOR DC BRUSHLESS MOTORS
Collegamenti Connections
(O]
(S|
(Shi]
ol
- Ql
(S}
w T 8
-3 Sl
oS (o1
- £ [S ]
o g S
(o1
()
o
ol
ol
[Shi}
o1
(SA]

TR2 TRI1
)
e [ o [ s | M

©@oo| |LD3 LD2 LD1 |0o@

OFF ON

—oNn<

Led
LD1 Verde - power ON Green - power ON
LD2 Rosso - allarme in corso Red - alarm

LD3 | Giallo - superamento corrente max. | Yellow - the drive is in limit of current

Presenti 2 Leds per la chiusura

dei contatti R/S & F/R 2 LEDs for the closing of R/S and F/R

Trimmer Opzionale Optional

TR1 Regolazione velocita External speed pot Regolazione della rampa Acceleration ramp
(crescente con rotazione oraria) (clockwise to increase) in accelerazione adjustable

TR2* Limitazione corrente Current limitation Regolazione della rampa Deceleration ramp
(crescente con rotazione antioraria)| (counter clockwise to increase) in decelerazione adjustable

(*) Non presente con versione torque
(*) Not designed for torque version

Dip Switch
OFF = Controllo velocita da pot. interno TR1 | Internal speed pot TR1
1 ON = Controllo velocita da pot. esterno External speed pot or analog signal|
o segnale analogico 0/+10V o/+10vV
2 OFF = Funzionamento in anello chiuso Operating in closed loop
ON = Funzionamento in anello aperto Operating in open loop
3 OFF =Rampe rapide (0.1 s) Fast Acceleration (about 0.1 sec)
ON = Rampe lente (1.0 s) Slow acceleration (about 1.0 sec)
OFF =per motori a 4 poli 4 poles motors
4
ON = per motori a 8 poli 8 poles motors
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Azionamenti per motori brushless CC

BID 7§
BLD60 DIGITAL

AZIONAMENTO 4Q
PER MOTORI BRUSHLESS CC

BLD60 Digital € un controller di velocita ad anello chiuso che uti-
lizza componenti di potenza IGBT e MOSFET. Utilizza il segnale
di Hall del motore brushless per eseguire il controllo della velocita
ad anello chiuso, e riduce I'errore tramite il regolatore dei PID.
E’ in grado di raggiungere la coppia massima anche alle basse
velocita da 150 a 4000 giri al minuto. Il drive utilizza il protocollo
ModbusRS485 RTU per poter comunicare i parametri e gestire i
motori su di un Network.

4Q DRIVE
FOR DC BRUSHLESS MOTORS

BLD30 Digital BLDC motor driver is a closed-loop speed controller,
which uses IGBT and MOS power, uses the Hall signal of the DC
brushless motor to perform double-loop speed control, and has
a PID speed regulator in the control link. The system control is
stable and reliable.

It can always reach the maximum torque at low speed, and the
speed control range is 150 to 4000rpm. The driver use the protocol
Modbus RS485 RTU to comunicate in a network.

Caratteristiche standard

Standard characteristic

Azionamento trifase a quattro quadranti per motori
Brushless

Alimentazione singola DC

Display digitale (gestione azionamento e stato allarmi)
Protetto per corto circuito, min/max tensione,
sovratemperatura, mancanza celle di hall.

Protezione termica

Connettori estraibili 8 vie (segnali) e 5 vie (sensori di Hall).
1 Comando di velocita differenziale analogico +5V

1 Comando di coppia analogico +5V per realizzare avvitatori,
svolgitori, macchine test, ecc

Feedback da sensori di HALL

2 Uscita NPN segnalazione allarme azionamento feedback
velocita

2 trimmer (gestione velocita e corrente).

Four quadrant regenerative drive for Brushless motor

Single supply DC voltage

Digital display (drive management and alarm status)
Protections for: Over/Under voltage, max. temperature, Over
current

thermal protection

signals extractable connectors (8 ways and 5 ways)..

1 Differential velocity input +5V

1 Torque mode (demand current) input +5V

Feedback by HALL sensors
2 NPN output (feedback speed and fault)

2 Potentiometer (Speed, current)

Dati tecnici principali Specifications
» ldoneo per motori BLDC trifase 4/8 poli Suitable for 3ph BLDC motors 4/8 poli

» Retroazione digitale sensori di Hall Digital feedback Hall sensors

« Controllo motore in frequenza PWM 20 kHz Motor control in PWM frequency 20 kHz

» Temperatura operativa 0/+40°C Operative temperature 0/+40°C

* Ingresso analogico 0/5 Vce Analog inputs range 0/5 Vdc

* Rampa accelerazione regolabile 0.1/10 sec Acceleration ramp adjustable 0.1/10 sec

(tramite display digitale)
Regolazione corrente max
Regolazione della velocita
(potenziometro esterno o interno)

esterno 10k

(by digital display)

Cuirrent max regulation
Speed change regulation
(by external or internal pot))

external 10kQ

« Controllo motore in digitale RS485 Digital motor control RS485
Dimensioni Dimensions
83.5 125
57.5
BLD60 DIGITAL 48
4.5 21.5
Tensione nominale ‘
DC Voltage Supply ) 48
Tensione min / max V) 24 .36 - 48 =
DC Voltage Range
Corrente nominale
Rated Current A) 50
Corrente di picco (1)
Peak Current (A) 7 DC+ @B e+ — l@@@ H
o
Potenza nominale (2) (W) 1500 DC- @B DC- — 000
rated mover D w — [TRANGTECNO
MA MA
Q o
Potenza di picco (3) BN VB we = JrG—
Peak Power (W) 2120 @ S
MC @ Mc  $
[[e]eND GND
1) La corrente di picco viene erogata per un tempo di circa 2 secondi Foia He ~
[e]HC HC
(1) Peak current (Adc) for 2 sec. gﬁ’n o
(2) La potenza nominale ¢ riferita al valore di tensione EE{ EVE § =
e di corrente nominale Folsy sv 3
(2) Power of amplifier at the rated current and rated voltage Folaim 55LMj
(3) La potenza di picco ¢ riferita al valore di tensione nominale v Y
e di corrente di picco R-SLR-CS 485
(3) Power of amplifier at the peak current and rated voltage N (]

C-Fo
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Azionamenti per motori brushless CC

BLD60 DIGITAL

AZIONAMENTO 4Q 4Q DRIVE

PER MOTORI BRUSHLESS CC FOR DC BRUSHLESS MOTORS
Collegamenti per motori brushless serie BL Connections for brushless motors BL series
Fili di potenza: Power wires:
» fase motore U: pin MA » phase motor U: pin MA
» fase motore V: pin MB » phase motor V: pin MB
» fase motore W: pin MC » phase motor W: pin MC
Fili di segnale: Fili di segnale:
* Rosso piccolo (+Vcc): pin +5V * Red small (+Vdc): pin +5V

Nero piccolo (GND): pin GND
Blue (hall U): pin HA

Verde (hall V): pin NB

Bianco (hall W): pin HC

Black small (GND): pin GND
Blue (hall U): pin HA

Green (hall V): pin HB

White (hall W): pin HC

Positivo

Positive Ingresso Alimentazione
Input Power

DC+

DC-
Gestione Motore MA
Motor Line MB
MC
GND
Sensori di Hall HA
Hall Signal Line HB
HC
+5v

Negativo Negative

Motore Brushless DC
Brushless DC Motor

F

Potenziometro interno
Inner Potentiometer R -SV

GND
Ingressi digitali F/R
Control signal
EN
BK Potenziometro

Ingresso analogico

Speed voltage input SV Controllo di velocita

Segnali d’'uscita PG
Output signal ALM
+5v
DISPLAY LED
FEEDBACK VISIVO VISUAL FEEDBACK
U
@
DC+ TASTRIERA / CONTROLLER
be- TASTIERA PER KEYBOARD FOR
VA SETTAGGIO PARAMETRI PARAMETER SETTING
MB
MC
[0]GND
[ O|HA
[ 0|HB
[ O]HC
[ O]+5v
[o]GND
[O|F/IR
[ O|EN
[ 0|BK
oSV
[ 0|PG
[ O |ALM
[o]+5v
n

— CFi_
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chileoffice@transtecno.com
www.transtecno.com
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the modular gearmotor

MEMBER OF INTERPUMP GROUP

TRANSTECNO INDIA

#6A, Sipcot Industrial complex, Phase-1,Elasagiri Road

Hosur — 635126 Tamilnadu - INDIA

T+914344 274434 ——
M +91 81443 88800

TRANSTECNO INDIA — NORTH BRANCH
Plot No: 3 A, Sector 2, IIE, Sidcul, Pantnagar
U.S. Nagar, Uttarakhand — 263153 - INDIA
indiaoffice@transtecno.com
www.transtecno.com

SALES OFFICE BRAZIL

Rua Dr. Freire Alemdo 155 / 402 - CEP. 90450-060
Auxiliadora Porto Alegre RS - BRAZIL
T-+55513251 5447

F+55 5132515447

M +55 5181145 962
braziloffice@transtecno.com
www.transtecno.com.br

SALES OFFICE OCEANIA

Unit 5, 12 Nyholt Drive, Yatala 4207
Queensland - AUSTRALIA

T+6107 38000103

M +6104 38060997
oceaniaoffice@transtecno.com
www.transtecno.com.au

SALES OFFICE SOUTH KOREA

772-41. Bongdong-ro, Bongdong-eup, Wanju-goon
Chonbuk, 55313

SOUTH KOREA

T-+82708867 8897

F+82 504199 2107

M -+82 10 5094 2107

koreaoffice@transtecno.com

www.transtecno.com
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